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Drehmomentsensor Serie 5000

* Drehmomentsensor mit berihrungslosem Messprinzip
* Messbereich 2000Mm bis 50.000 Nm bidirektional
» Genauigkeitsklasse 0.5
*» Wartungsfreier Betrieb
* Drehmomentmessung bis 8.000 Wmin
* Integrierte Signalkonditicnierung
= Variable Wellenanbindung '
= Polygonprofil
» Flansch
» kundens pezifisch
» Dpticnale Drehwinkelmessung
» Dpticnale Ausgangssignale PYWM, Strom 4., 20mA
» Temperaturbereich von -30 °C bis + 85 °C

Mit diesemn Drehmomentsensor kann das (ber die Messwelle dberiragene Drehmoment unabhangig von der
Drehzahl bidirektional gemessen werden. Der Sensor wird als komplette Einheit mit dazugehangem
Anschiusskabel geliefert. Im Sensoraufbau ist die signalgebende Welle, die berihrungslose Signalaufnahme
sowie die analoge Signalaufbereitung integriert, es wird kein extermer Verstirker o. 5. bendtigt. Aufgrund des
magnetischen und damit willig berlhrungslosen Messsystems arbeitet der Sensor wartungsfrei Ober einen
weiten Temperaturbersich.

2 Modelireihe Serie 5000

[hrri] 4.000 £.000

50 8.000
Ft-k] 1.480 5020
[hrri] 10,000 20.000

a0 5.500
Ft-k] 7.400 14.300
[Hm] 25.000 75.000

120 4500
Ft-k] 19.500 55.500
N 50,000 75.000

120 4800
Ft-k] 27,000 55.500




1 |Linearititsabweichung incl. Hysterese “EME" <+05 <+ 0.5

2 |Umlaufmodulation “=ME" <+0.5 <05

3 | Wiederholgenauigheit %ME" <t 0,5 <t 0.5

4 |Frequenzbereich, -3dB Punkt. Bessel Charakteristik Hz 2000

5 |Analogsignal v 0...10

G |Signal bei Drehrmoment = Null? ') =5

7 |Signal bei positivem Nenndrehmoment v =g

3 |Signal bei negativem Nenndrehmoment ') =1

8 |Kalibrierkennmwert m\itm =4000m\ / Messbereich

10 | Ausgangswiderstand 0 a2

11 | Nulipunktdrift Gber Temperatur el 10K, <2
Ausgangsignal dber Termperatur im ..

1z Gebrauchstemperaturbersich™ o <05

13 | Spannungsversorgung VDC 11...28

14 | Maamale Stromaufnahme m& 150

15 | Einschaltpeak m#& <200

16 | Maximal zuldssige Spitcenspannung VDG i}

17 | Schutzart nach EM 60520 P 50 (84 auf Anfrage)

1B | Refererztempematur “C +156...435

18 | Gebrauchstemperaturbersich °c -30...+85

20 |Lagerungstemperaturbereich °c -30...+100

%eME: bezngen auf den MessDereichsendwert

1) Die Genaulgkelisklasse besagt, dass die Lineartaisabwelchung sowie die Umlaufmodulation, elreein jewsls bisiner
oder glelch dem als Genaulgketsilasse angegenensn Wer Ish Die Genauighatskiasse dar nicht mit siner EInsiufung
nach DIM 51309 oder EA-10414 versechselt werten.

2] Mullpunkt durch Taster aul 5V elnstelloar.

3) Der Ubertragungsfakion nimmt, aufigrund der Abnahme des Elasizitatsmoduts, mit steigender Temperatur Inear um
miaximal 0,5% / 10K ab.



Geprifte Mormen

23 |EN 61000-6-3: 2007 - Bestanden

24 |EN 55011: 2000 + A1: 2010 Klasse B - Bestanden

Geprifte Mormen

25 | EN 81000-8-2- 2005 - Bestanden
26 (EM 81000-4-2 (ESD) - 2000 - Bestanden
27 |EN 81000-4-3 (HF) : 2008 + A1: 2008 + A2- 2010 - Bestanden
28 |EN 81000-4-4 (BURST): 2004 + A1: 2010 - Bestanden
20 (EM 81000-4-5 {Surge): 2006 - Bestanden
30 | EN 81000-4-8 (Leitungsgefihrie Storgrileny 2008 - Bestanden
31 | EN 61000-4-3 (Magnetielder)- 2010 - Bestanden
32 |EN 81000-4-11 {Spanmungseinbriche): 2004 - Bestanden
33 | Maximal messbares Drehmoment S 110

M | Grenzdrehmoment, bezogen auf Menndrehmorment S 150

35 | Bruchdrehmoment, bezogen auf Nenndrehmoment % 200

4y Aurfgrund ges berlnnngslcesn Messprinzio Ist der Drefmomentsensar waltgehend mempfindich gegen Slege- und
Cissrkrafte. Bl dynamischer Balasmung wird empfohien Alsgieichshupplungen 2u vewendan.
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Option 1: Messbersich
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|Option 2: Winkslasnsor

0 _Johne Winkesensor

mit Winksisensor 350 PrU (ootisch)

option 3: Ausgangeignal ©

A_|nwr Spsnnungssusgang

5 [Zusamich S‘."Clﬂ'ﬂ(‘é.’lq 4-20mA

P |zusatrich PAWM Alsgang

F_|musatich Frequenzausgang 20-100kHz
Option 4: Wallengnde
4 JFoiygonprof
1 _|Flansch

2 |Eundenspezifisch [separal angeden)

Cption 5 Schutzklasss

0 |IPs0

1 |IPE4 [ohne Winkaisansor)

%) E5wrd sEndardmaitly nur der Analogasgany kallbriert, alis weiteren Ausgange werden nur singestelt und missen
Kurdensaitg mit dem Analogsignal abgeglichen warden.



5.1 Polygonprofil P3G nach DIN32711




